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EMO 1

Elektromotorischer Proportional-Stellantrieb

Montageanleitung
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Anwendung

@© ™M HEIMEIER

Der Proportionalantrieb EMO 1 eignet sich zur Montage auf alle Heimeier
Thermostat-Ventilunterteile. Er ist wartungsfrei und fiir den Anschluss an
Temperaturregler mit stetigem Regelverhalten und Spannungs-Ausgangssi-
gnal vorgesehen. In Verbindung mit einem externen Widerstand ist auch der
Anschluss an Regler mit Strom-Ausgangssignal moglich.

Legende

(@ Steuerungselektronik
(@ Positionserfassung

Funktion

(® Stirnradgetriebe
(@) Gleichstrommotor (gerduschentkoppelt)

Bei Inbetriebnahme wird durch die Justierroutine des Stellantriebes die Hub-
stellung des Ventiles bei geschlossener und ganz geoffneter Position erkannt.
AnschlieBend wird das Ausgangssignal des Reglers dem effektiven Ventil-
hub im linearen Verhaltnis zugeordnet. Der Motor schaltet ab, sobald eine
Hubposition erreicht ist, die dem jeweils anliegenden Regler-Ausgangssignal
entspricht. Nach einer fest vorgegebenen Anzahl von Positionsédnderungen
und nach jeder Unterbrechung der Betriebsspannung (Reset bei Stérung)
durchlauft der Antrieb automatisch die Justierroutine.

In Abhangigkeit der hydraulischen Verhaltnisse kann eine Totzone des Steu-
ersignals im Bereich des VentilschlieRpunktes auftreten.

Montage

Bauschutzkappe vom Thermostat-Ventilunterteil abschrauben
Stellantrieb mit leichtem Druck aufsetzen, Randelmutter aufschrauben und mit
Chromzange fest anziehen

- Montage senkrecht unter dem Ventilunterteil vermeiden

- Anschlusskabel in raumlicher Trennung zu Niederspannungsleitungen
verlegen (kreuzungsfrei, Abstand min. 10 cm); nicht in dauernden Warme-
kontakt mit Ventil, Heizkdrper oder Rohrleitung

Hinweis

Spannungsfrei entsprechend Abbildung anschlieRen
den Stellantrieb nur mit Thermostat-Ventilunterteil betreiben

Auf korrekten Anschluss und Betrieb des Antriebes achten:

- Phasenungleichheit (U-B / U-Y) aus EVU-Netz vermeiden

- Gemeinsame Masseverbindung (COM) herstellen

- Max. zul. Brummspannung auf Steuerleitung U-Y entsprechend
Angaben in Technischen Daten

- Kein Vertauschen der Anschlussadern speziell bei Parallelschaltung von

Antrieben

Nichtbeachtung erhéht die max. Motor-Einschaltdauer (siehe Technische Daten:
Motor-ED) und fiihrt innerhalb kurzer Zeit (ca. 3 Monate) zum Geréateausfall.
Der Antrieb ist nicht zerstorungsfrei zu 6ffnen; beschadigtes Anschluss-
kabel kann nur durch den Hersteller ersetzt werden.

Technische Daten

Betriebsspannung:
Leistungsaufnahme:
Steuerspannung:
Steuerstrom:

C € (EMVINS):

Hub:

Laufzeit; Motor-ED:
Schutzart:

— Montage waagerecht
— Montage senkr. stehend
Schutzklasse:
Anschlusskabel:
Umgebungstemperatur:
Mediumtemperatur:
Lagertemperatur:

Artikelnummern:
* auf Anfrage

24 V AC/DC (+25% / -35%) 0/50/60 Hz
nenn. 1,0 VA/ max. 1,5 VA

siehe Bestellnummern (U-YBr < 0,5 V ACeff)
max. 0,5 mA

nach EN 55014, EN 60730-1

max. 4,5 mm

25 s/mm; @ 30 min/ Tag

IP 42

IP 43

@ Il nach EN 60730

Standardléange 1 m fest; 3 x 0,25 mm?
0°C bis 50 °C im Betrieb

max. 100°C

—20°C bis +70°C

1860-00.500 0-10 v DC
1861-00.500* 10-0Vv DC
1862-00.500* 2-10v DC
1863-00.500* 10-2V DC

Technische Anderungen vorbehalten.

IMI Hydronic Engineering Deutschland GmbH - Postfach 1124 - 59592 Erwitte

Tel.: +49 (0)2943 891-0 - www.imi-hydronic.com
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@ EMO 1 Motorized proportionally operating actuator
EMO 1 Régulateur a moteur électrique proportionnel
@ EMO 1 Elekiro gemotoriseerde proportionele actuator

Installation Instructions

Application

Notice de service

Application

Gebruiksaanwijzing

Gebruik

The EMO 1 proportional actuator is suitable for installation
on all Heimeier thermostatic valve bodies. It is maintenance-
free and designed to work in conjunction with thermostats
having a constant control response and voltage output
signal. In combination with an external resistor it can also be
used together with controllers having a current output signal.

L’actionneur proportionnel EMO 1 convient pour le montage
sur tous les blocs de soupape de thermostat HEIMEIER. Il

ne demande pas d’entretien et il est prévu pour la connexion
a des thermorégulateurs avec comportement de réglage
constant et signal de sortie de tenson. En combinaison avec
une résistance externe, il peut également étre connecté a des
régulateurs avec signal de sortie de courant.

Légende

De proportionele actuator EMO 1 is geschikt voor montage
op alle HEIMEIER thermostaatklepdelen. Hij is onderhoudsvrij
en gebouwd voor de aansluiting op temperatuurregelaars met
constante regelverloop en spannings-uitgangssignaal. In com-
binatie met een externe weerstand is ook de aansluiting aan
een regelaar met stroom-uitgangssignaal mogelijk.

Legenda

Legende
(@ Control electronics ~ (3) Spur gear
(2) Position detection (@) DC motor

(noise-decoupled)

Function

(1) Module de commande électronique (3) Réducteur a engrenage droit
(2) Détecteur de position (@) Moteur a courant continu
(isolé phoniquement)

Fonctionnement

(1) Besturingselektronica (3) Overbrenging d.m.v. rechte tandwielen
(2) Positieregistratie (@ Gelijkstroommotor
(geluidsgeisoleerd

Functie

During commissioning, the stroke of the valve is detected in
the completely closed and completely open position by the
adjustment routine of the servo-drive. The output signal of
the controller is then assigned to the effective valve stroke in
a linear ratio. The actuator switches off as soon as a stroke
position is reached which corresponds to the momentary
controller output signal. The actuator automatically performs
the adjustment routine after a preset number of position
changes and after every interruption (reset in case of failure)
in the operating voltage. Depending on the hydraulic condi-
tions a dead zone of the control signal can occur in the area
of the valve closing point.

Installation

Lors de la mise en service, la routine d’ajustage de I'actionneur
reconnait la position de levage de la soupape en position fer-
mée et en position entierement ouverte. Le signal de sortie du
régulateur est affecté ensuite a la course effective de la soupape
en rapport linéaire. L'actionneur s’arréte dés qu’une position de
levage correspondant au signal de sortie actuel du régulateur
est atteinte. L'actionneur repasse automatiquement par toute la
routine d'ajustage aprés un nombre de changements de position
préréglés et apres chaque coupure de la tension de service
(remise a zéro en cas de perturbation). En fonction des condi-
tions hydrauliques, une zone morte du signal de commande peut
apparaitre au niveau du point de fermeture de la soupape.

Montage

Na inwerkingstelling herkent de actuator door zijn justeerfunctie
de slagpositie van de klep in compleet gesloten of compleet
geopende toestand. Vervolgens wordt het uitgangssignaal van
de regelaar in lineaire verhouding toegewezen aan de effec-
tieve slagpositie. De motor schakelt uit, zodra een slagpositie
bereikt is die overeenkomt met het betreffende uitgangssignaal
van de regelaar. De actuator doorloopt automatisch de justeer-
routine na een vastgelegde reeks van positieveranderingen en
na elke onderbreking van de netspanning (reset bij storing).
Afhankelijk van de hydraulische omstandigheden kan zich een
dode zone van het sturingssignaal voordoen in het gebied van
het klepsluitpunt.

Montage

- Unscrew the protective cap from the valve

- Push on the actuator firmly, screw on the knurled nut and
tighten with a pipe wrench

- Avoid installing the actuator below the valve

- Installation and running of the connecting cable:
spatial separation in relation to the low-voltage lines and
cables must be run (free of any crossings, distance at least
10 cm) without any permanent thermal contact with the
valve, radiator or piping

- Connect in voltage-free state as shown in the figure
opposite

- Operate the actuator only together with the valve

Note

Attention must be paid to a correct connection and operation

of the actuator:

- avoid an equiphase (Uop / UCon) derived from the electric
power supply or mains

- provide a common neutral connection (COM)

- maximum admissible ripple voltage in the control line
UCon according to the indications given in the technical
data

- no inadvertent interchange of the connecting leads, espe-
cially in case of a parallel connection of actuators

Non-observance of the above will increase the motor switch-

on time (please see technical data) and will lead to an appli-

ance failure within a short time (approx. three months).

The actuator cannot be opened without being destroyed;

damaged connecting cable can be replaced only by the

manufacturer.

Technical Data

- Dévisser le capuchon de protection du bloc de soupape de
thermostat.

- Enfoncer I'actionneur avec une légére pression, visser I'écrou
moleté et bien le serrer a l'aide d’un serre-tubes.

- Eviter un montage vertical sous le bloc de la soupape.

- Poser le cable de connexion a une certaine distance des
cables basse tension (pas de croisements, écart minimum
10 cm) et de maniére a ce qu'il ne soit pas en contact
thermique permanent avec la soupape, le radiateur ou la
tuyauterie.

- Connecter sans tension conformément au schéma.

- Utiliser I’'actionneur uniquement avec le bloc de soupape.

Consignes

- Beschermkap van thermostaatklep losschroeven;

- actuator met lichte druk plaatsen, geribde moeren aan-
schroeven en met tang stevig aandraaien;

- verticale montage onder klep vermijden;

- voedingskabel ruimtelijk scheiden van laagspanningsleiding
(niet kruisen, afstand min. 10 cm); voorkom permanent
warmtecontact met klep, warmtebron of leiding;

- spanningsvrij aansluiten conform afbeelding.

- Actuator uitsluitend met therm
gebruiken

Aanwijzingen

Veiller & une connexion correcte et a un fonctionnement approprié

de l'actionneur.

- Eviter les discordances de phase (U-B / U-Y) provenant des
distributeurs d'énergie

- Etablir une connexion neutre commune (COM).

- Tension d'ondulation maxi admissible dans la ligne de com-
mande U-Y conformément aux indications des caractéristiques
techniques

- Ne pas intervertir les conducteurs de connexion, spécialement
en cas de connexion paralléle des actionneurs.

La non-observation de ces consignes augmente la durée d’enclen-

chement maximum du moteur (voir Caractéristiques techniques :

temps d’enclenchement de I'actionneur) et entraine la défaillance
de l'appareil en peu de temps (3 mois env.).

Le moteur ne peut pas étre ouvert sans étre détruit; un cable

de connexion endommagé ne peut étre remplacé que par le

fabricant.

Caractéristiques techniques

Draag zorg voor een correct aansluiten en functioneren van

de actuator:

- faseverschillen (U-B/U-Y) uit net vermijden;

- maak gemeenschappelijke massaverbinding (COM);

- max. toelaatbare rimpelspanning op stuurleiding U-Y con-
form technische gegevens;

- leidingsaders niet verwisselen, met name bij parallelschake-
ling van actuators.

Het niet naleven van deze aanwijzingen verhoogt de max.

inschakelduur van de motor (zie technische gegevens: motor-

id) en leidt binnen relatief korte tijd (ca. 3 maanden) tot uitval

van het apparaat.

De aandrijving kan niet zonder onherstelbare schade

worden geopend; een beschadigd aansluitkabel kan

alléén door de producent worden vervangen.

Technische gegevens

24 V AC/DC

(+25% / —25%) 0/50/60 Hz
nominal 1.0 VA / max. 1.5 VA
see order numbers

(UCon/rip < 0,5V ACrms)
max. 0.5’ mA

Operating voltage:

Power consumption:
Control voltage:

Control current:

( € (EMC/LV): acc.to EN 55014, EN 60730-1

Stroke: max. 4.5 mm
Flow time; motor-o.t.. 25 s/mm; @ 30 min/day
Type of protection:

1P 42

|P 43 (installation perpendicularly upright)
Protection class: [O; 1l acc. to EN 60730

Connecting cable: standard type 1 m fixed; 3x0.25 mm?
Ambient temperature: 0° C up to 50° C during operation

- horiz. installation
- vert. stand. install.

Medium temperature: max. 100° C

Storage temperature: —20° C up to +70° C

Order numbers: 1860-00.500 0-10 vV DC

* on request 1861-00.500* 10-0 VDC
1862-00.500* 2-10 V DC
1863-00.500*  10-2V DC

We reserve the right to make technical changes without
prior notice.

IMI

Hydronic Engineering

Tension de service: 24 V AC/DC

(+25% / —25%) 0/50/60 Hz
Consommation : nominal 1.0 VA / max. 1.5 VA
Tension de commande : voir n° de commande

(U-Ygr < 0,5V ACqggf)
Courant de commande: maxi 0.5 mA
C € (EMVINS): selon EN 55014, EN 60730-1
Course : maxi 4.5 mm
Temps de marche ; enclenchement du moteur :

25 s/mm; @ 30 min/jour
Type de protection :
- Montage horizontal  |P 42
- Montage vertical debout  |P 43
Classe de protection : [O]; Il selon EN 60730
Cable de connexion :  longueur standard 1 m fixe; 3x0.25mm?
Température ambiante:  0° C a 50° C en service
Température du fluide :maxi 100° C
Température de stockage: —20° C up to +70° C

Numéros de commande : 1860-00.500 0-10 vV DC
* sur demande 1861-00.500* 10-0V DC
1862-00.500* 2-10 V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Sous réserve de modifications techniques.

Netspanning: 24V AC/DC

(+25% / —25%) 0/50/60 Hz
Opgenomen vermogen: nom. 1.0 VA / max. 1.5 VA
Regelspanning: zie bestelnummers
U-Yg, < 0,5V AC,
Enax.B 5 mA off)
conform EN 55014, EN 60730-1
max. 4.5 mm
25 s/mm; @ 30 min/dag

Regelstroom:

C € (EMVINS):
kiepslag:
Looptijd; motor-id:
Beveiligingssoort:
- Montage horizontaal |P 42

- Mont. vertic. staand |P 43

Beveiligingsklasse: @; Il conform EN 60730

Netsnoer: standaardlengte 1 m vast; 3x0.25mm?
Omgevingstemperatuur: 0° C tot 50 °C in werking

Mediumtemperatuur:  max. 100° C
Bewaartemperatuur:  —20° C tot +70° C
Bestelnummers: 1860-00.500 0-10 VDC
* op aanvraag 1861-00.500* 10-0V DC
1862-00.500* 2-10 V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Technische wijzigingen voorbehouden

www.imi-hydronic.com
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Istruzioni di montaggio

Impiego

Attuatore proporzionale a motorino elettrico
Regulador proporcional de motor eléctrico

MponopumMoHanbHbIN CEPBONPUBOL C ANEeKTpoaBuUraTenem

Instrucciones de montaje

Aplicacion

@© ™M HEIMEIER

MHCTpYyKUUA NO MOHTaXy

MpumeHeHue

L‘attuatore proporzionale EMO 1 & indicato per essere
montato su tutte le parti inferiori delle valvole termostatiche
HEIMEIER. E esente da manutenzione e previsto per il col-
legamento a regolatori di temperatura con comportamento
di regolazione continua e segnale di uscita in tensione. In
combinazione con un resistore esterno & possibile colle-
garlo anche a regolatori con segnale di uscita in corrente.

Leggenda

El regulador proporcional EMO 1 es ideal para el montaje en
todos los bloques inferiores de valvula termostatica HEIMEIER.
Esta libre de mantenimiento y ha sido concebido para la
conexion a reguladores de temperatura con un comportamien-
to constante regulador y sefial de salida de tension. Junto con
una resistencia externa también se puede conectar a regulado-
res equipados con sefial de salida de corriente eléctrica.

Leyenda

[MponopuyoHanbHsii cepsonpueog, EMO 1 npuroaeH Ans MoHTaxa Ha
BCEX HIKHUX YacTsx TepMocTaTuyeckux BexTunei HEIMEIER. OH He
TpebyeT TexH4eckoro obCnyxuBaHUs 1 NpeaHasHaueH Ans NoaKmio-
YeHust K perynstopam TemnepaTypbl ¢ BOCXOAALLEN XapaKTepucTKoM
perynupoBaHist 1 BbIXO[HBIM CUTHANOM HanpsikeHus. B komBuHaLum ¢
BHELUHIM COMPOTUBIEHNEM BO3MOXKHO Taloke MOAKIIYEHNe K perynsropy
C BbIXOAHBIM CUHaNOM ToKa.

JlereHpa

() Elettronica di comando (3) Ingranaggio a ruote dentate cilindriche
(@ Rilevamento della posizione (4) Motorino a corrente continua
(con disaccoppiamento acustico)

Funzione

(@ Electrénica de mando (3) Engranaje de rueda dentada recta
(2) Registro de posicionamiento (2) Motor de corriente continua
(silencioso)

Funcionamiento

(1) dnexTpoHuKa cucTeMbl ynpasnexus  (3) Liunnapudeckuii 3y6uarsiii peayktop
(2) YCTpOICTBO OLIEHKM NONOXEHUS (@) [iBuraTenb NOCTOSHHOTO Toka
(c nopasnexviem nomex)

Pa6ora

Durante la messa in servizio, la routine di inizializzazione dell'attuatore
riconosce la corsa della valvola in posizione chiusa ed in posizione
completamente aperta. Il segnale di uscita del regolatore viene

quindi assegnato alla corsa effettiva della valvola in una relazione di
proporzionalita lineare diretta. Il motorino si spegne al raggiungimento
della corsa corrispondente al segnale di uscita del regolatore. Dopo
un numero programmabile di cambiamenti di posizione e dopo ogni
interruzione della tensione di esercizio (reset per anomalia), I'attuatore
esegue automaticamente la routine di inizializzazione.

In funzione delle condizioni idrauliche, in corrispondenza del punto
di chiusura della valvola pud comparire una zona morta del segnale
di comando.

Montaggio

En la puesta en funcionamiento, se reconoce la posicion de carrera

de la valvula en posicion cerrada y completamente abierta a través

de la rutina de ajuste del regulador. A continuacién, la sefial de salida
del regulador se asigna a la carrera efectiva de la valvula en relacion
lineal. El motor se desconecta tan pronto como se ha alcanzado una
posicion de carrera, que corresponda a la sefial de salida del regulador
respectivamente adyacente. Después de un ntimero de cambios de
posicionamiento ya prefijado con anterioridad y después de cada inte-
rrupcién de la tensién de servicio (Reset en averia), el regulador recorre
automaticamente la rutina de ajuste.

Dependiendo de las relaciones hidraulicas, puede aparecer una zona
muerta de la sefial de mando en el area del punto de cierre de la valvula.

Montaje

Mpu BBOZE B 3KCTINyaTALWMIO MYTEM OCTUPOBKY CEPBOMPUBOAA MPOVCXOAUT
pacnoaHasaHue NOMIOXEHHS! LTOKA (XOAa) BEHTUNA B 3aKPLITOM U MOMHO-
CTbIO OTKPBITOM NONOXKEHMK. [OCTe STOTO YCTaHABNMBAETCS NMHERHas
3aBIUCYMOCTb BLIXOFHOTO CHTHANA PErymnaTopa OT A dEKTUBHOMO X0Aa
BEHTUNS. JMEKTPOABUTaTENb OTKIIOHAETCS, KaK TOfbKO AOCTUraETCs nomo-
KEHE X0fia BEHTWNA, KOTOPOE COOTBETCTBYET UMEIOLLEMYCS BLIXOZHOMY
curHany perynsaTopa. Mocne onpefeneHHoro UKCUpPOBaHHOTO, 3aaHHOTo
3apaHee YCNa UIMEHEHNi NONOXEHNS M NOCTE KAX/IOrO MCE3HOBEHMS
paBioyero HanpsikeHist (BO3BPAT B UCXOAHOE COCTOSHUE NP HEUCpaBHO-
CTvt) aBTOMATU4ECKN OCYLLIECTBIIIETCS NPOLIEAYPA IOCTUPOBKY MPUBOAA.

B 3asucumocty ot rMapasnuyeckmx yCJ'IOBVII;\ MOXET BO3HUKaTb MepTBas
30Ha yNpaBnAatLLero curHana B obnactit Touku 3aKPbITUA BEHTUNA.

MoHTax

- Svitare il cappuccio protettivo dalla parte inferiore della valvola
termostatica

- Applicare I'attuatore esercitando una leggera pressione, awvitare il
dado zigrinato e serrare a fondo con una pinza per tubi

- Va evitato il montaggio in posizione verticale sotto la parte inferiore
della valvola

- Installare il cavo di collegamento a debita distanza dai conduttori
a bassa tensione (senza intersezioni, distanza min. 10 cm) ed in
modo che non sia a contatto termico permanente con la valvola, il
radiatore o la tubazione

- Collegare senza tensione come illustrato nello schema in figura

- Far funzionare I‘attuatore solo con la parte inferiore della
valvola termostatica

Nota

- Desenroscar la tapa protectora del bloque inferior de
valvula termostatica

- Colocar el accionamiento con una ligera presion, enroscar
la tuerca moleteada y apretar bien con las tenazas.

- Evitar un montaje vertical debajo del bloque inferior de
valvula

- Tender el cable de conexion separado espacialmente de
los cables de baja tension (sin cruzarse, separacion min.
10 cm) y de manera que no esté en contacto térmico per-
manente con valvulas, radiadores o tuberias

- Conectar sin tension de acuerdo con la figura

- Utilizar el regulador sélo con bloque inferior de
valvula termostatica

Aviso

- OTprTMTe C HWKHe# YacTv TEPMOCTATU4ECKOr0 BEHTUNA 3aLLUTHYIO KDbILLIKY.

- C HebonbLUMM ycunuem yCTaHoBIUTE CEPBONPUBOM, HABEPHUTE raliky ¢
HakaTKo# M TYro 3aTaHuTe ee nnockoryGuamm.

- WaBeraifTe MoHTa)a B BEPTVIKANTbHOM MOTIOKEHIV MOZ HYKHEN! HaCTbIo BEHTUNS.

- I'Ipono»(me I'IpVICOeIJVIHMTeJ'IbeII;I kabenb PasaenbHo OT NPoBOAOB
HWU3KOrO HanpsXeHna (He nepecekas ux, MMHUManbHOe paccTosHue 10
CM) Tak, YTOBbI UCKNIYaNoCh AnuTENnbHOE nelhcmme Tenna oT BEeHTUNA,
paauatopa unu TpyBbl CUCTEMbI OTOMNEHMS.

- MogknioumTe CepBONPUBOZ B 0GECTOHEHHOM COCTOSIHUM B COOTBETCTBIAM C PUC.

- JkennyaTupyiiTe CepBONPUBOA TONBKO C HIKHEN YaCTbio
TepPMOCTaTU4eCKOro BEHTUNA

Yka3aHue

Attenzione al collegamento ed al funzionamento corretti

dellattuatore:

- Evitare discordanze delle fasi (U-B / U-Y) provenienti
dalla rete di alimentazione elettrica

- Realizzare un collegamento a massa comune (COM)

- Tensione massima di ronzio sulla linea di comando U-Y
come da valore specificato nei dati tecnici

- Non scambiare i conduttori di allacciamento, in particolare
per il collegamento in parallelo di attuatori

L‘inosservanza aumenta il rapporto di inserzione massimo

del motore (si vedano i dati tecnici: Rl motore) e porta

all'avaria dell‘apparecchio entro breve tempo (circa 3 mesi)

L‘attuatore non puo essere aperto senza danneggiarlo

irreparabilmente; il cavo di collegamento danneggiato

puo essere sostituito solo dal produttore.

Dati tecnici

Cuidar de una conexién y funcionamiento del regulador

correctos:

- Evitar una coincidencia de fases (U-B / U-Y) de la red de
energia

- Establecer una unién neutra comtin (COM)

- Tension de ondulacion méx. admisible en cable de mando
U-Y conforme a las indicaciones dadas en los datos técnicos

- No confundir los conductores especialmente en la conexién
en paralelo de accionamientos. Su incumplimiento aumenta
la duracién max. de conexién del motor (véanse los datos
técnicos: Enganche del motor) y provoca el fallo del aparato
en poco tiempo (aprox. 3 meses).

El accionamiento no se puede abrir sin romperlo; sola-

mente el fabricante puede sustituir un cable de conexion

deteriorado.

Datos técnicos

CnepvTe 3a NpaBunbHLIM NOAKMIYEHUEM 1 NPaBUIbHOI paboToit

cepeonpyueoza:

- UsGeraiite Hecosnapexus a3 (U-B / U-Y) cetn EVU.

- OBecneybTe 0bluee coeanHenue ¢ maccol (COM).

- MakcumanbHO AonyCTMMOE OCTaTOYHOE HanpskeHMe nynbcaLiil B
NuHUY ynipasrieHis U-Y B COOTBETCTBIM C TEXHUYECKUMM AaHHBIMI.

- He nepenyTaitte uribl npucoeaMHUTENBHOMO MPOBOAA, OCOBEHHO Npy
napanmesnbHOM BKIIOYEHN MPUBOSOB.

HeBbinonHeHue 311X TpeboBaHuii MOBBILLAET MaKCUMATbHYI0 MPO[OMKM-

TENbHOCTb BKMIOYEHNs ABUTATENSs (CM. TEXHUYECKUE AaHHbIE, NPpoaon-

KUTENHOCTL  BKMIOYEHNS BITATENS) 1 B TEYEHNE KOPOTKOTO BpEMeHH

(MpvMepHo TPy MecsiLia) NPUBOAWT K OTKa3y ABUraTens.

MpuBoA He MOXeET GbITb OTKPLIT Ge3 ero noBpexaeHus. Mospex-

[DeHHbII COeAVHMTENbHbIN kabenb MOXET ObITb 3aMeHeH TONbKO

M3roToBUTENEM.

TexHu4yeckue AaHHbIe

Tensione di esercizio: 24 V AC/DC

(+25% / -35%) 0/50/60 Hz
Potenza assorbita: 1,0 VA nom. /1,5 VA max.
Tensione di comando: vedi n° di ordinazione

(U-Ygr< 0,5V ACqf1)
Corrente di comando: max. 0,5 mA
CE (EMC/BT): anorme EN 55014, EN 60730-1
Corsa: max. 4,5 mm
Tempo di transito; Rl motore:25 s/mm; @ 30 min/giorno
Tipo di protezione:
- Montaggio in posizione orizzontale 1P 42
- Nontaggio i posizione vertcale verso falto IP 43
Classe di protezione: @; Il a norme EN 60730
Cavo di collegamento: lunghezza standard 1 m, fissa; 3 x 0,25 mm?
Temperatura ambiente:  da 0 °C a 50 °C in servizio
Temperatura del fluido: max. 100° C
Temperatura di magazzinaggio: ~ —20° C up to +70° C

Numeri di articolo 1860-00.500 0-10v DC
* su richiesta 1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500*  2-10 V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Con riserva di modifiche tecniche.

IMI

Hydronic Engineering

24V AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 Hz
nom. 1,0 VA/ max. 1,5 VA
véanse numeros de pedido
(U-Yg; < 0,5V ACqf)

max. 0,5 mA

Tension de servicio:

Consumo:
Tensién de mando:

Corriente de mando:
CE (EMVINS): segun EN 55014, EN 60730-1
Carrera: max. 4,5 mm

Tiempo de func.; enganche del motor: 25 s/mm; @ 30 min / dia

Tipo de proteccion:

- Montaje horiz.

- Montaje vert. de pie
Clase de proteccion:

IP 42

IP 43

[OJ; 1 segtin EN 60730

Cable de conexién: Long. estandar 1 m fijo; 3 x 0,25 mm?
Temperatura ambiente: 0 °C hasta 50 °C en servicio
Temperatura del liquido:méax. 100 °C

Temperatura de almac.: - 20 °C hasta +70 °C

Numeros de articulo: 1860-00.500 0-10VDC
* a consulta 1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500* 2-10V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Reservados los cambios técnicos.

Pabouee HanpsikeHune: 24 B AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 'y,
Motpebnsiemas mowHocTb: HoM. 1,0 BA /makc. 1,5 BA
Paboyee HanpshkeHre: CM. HoMepa A5t 3akasa

(U-Ygr < 0,5V ACqgf)
Tok B Lenu ynpaenenus: mMakc. 0,5 MA
C_ (EMVINS): no EN 55014, EN 60730-1
Xop BeHTUNSA: makc. 4,5 Mm
MpofomkMTenbHOCTL PaboThl; MPOAOIMKUTENBHOCTL
BKMtoYeHus apuratens: 25 c/mm; B cpeaHem 30 MuH/aeHb
Bua 3awmThbl:
- TOPU30HTanbHbIA MOHTaX  |P 42
- BEPTUKanbHbIi MoHTax cTost |P 43
Knacc sawmtbi: [OJ; 1 no EN 60730
CoeanHuTenbHbIA KaBenb: CTaHaapTHas AnuHa 1 M nocTosHHo; 3 X 0,25 Mm?
Temneparypa okpyxatoweii cpensi: oT 0° C go 50° C npu pa6oTe
Temneparypa paboyeii cpeabl:  Makc. 100° C
Temnepartypa xpaHeHusi: oT — 20° C go + 70° C

Homepa aptukyna: 1860-00.500 0-10 VDC
* no 3anpocy 1861-00.500* 10-0VDC
1862-00.500* 2-10V DC
1863-00.500* 10-2V DC

OcTaBrisem 3a co6oii MPaBo Ha BHECEHME TEXHUHECKIX U3MEHEHWIA.

www.imi-hydronic.com
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Instrukcja Montazu

Zastosowanie

@© ™M HEIMEIER

Elektromotoryczny proporcjonalny naped nastawnika
Elektromotorovy proporcionalni servopohon
Elektromotorovy proporcionalny servopohon

Navod na montaz

Pouziti

Navod na montaz

Pouzitie

Naped proporcjonalny EMO 1 przeznaczony jest do montazu

na wszystkich elementach dolnych zaworéw termostatycznych
HEIMEIER-a. Nie wymaga konserwacji i przewidziany jest do
podtaczenia do regulatoréw temperatury z regulacjq ciagta oraz
do napieciowych sygnatéw wyjsciowych. W potaczeniu z oporem
zewngtrznym mozliwe jest tez podigczenie go do pradowych
sygnatow wyjsciowych.

Legenda

Proporcionalni pohon EMO 1 je vhodny k montazi na vSechny
spodni dily termostatickych ventili HEIMEIERProporcionalni
pohon je vhodny k montazi na vSechny spodni dily termosta-
tickych ventilt. Nevyzaduje udrzbu a je uréeny pro pfipoj na
regulator teplot se stalym regulacnim pisobenim a vystupnim
signalem napéti. Ve spojeni s externim odporem je mozny i
pFipoj na regulator s proudovym vystupnim signalem.

Legenda

Proporcionalny pohon EMO 1 je vhodny pre montéz na véetky
spodné diely termostatickych ventilov HEIMEIER. Proporcionalny
pohon je vhodny pre montaz na vSetky spodné diely termostatic-
kych ventilov. Nevyzaduje Udrzbu a je uréeny pre pripojenie na
regulator teploty s plynulym regulacnym pdsobenim a vystupnym
signalom napétia. V spojeni s externym odporom je mozné i pripo-
jenie na regulator s pradovym vystupnym signalom.

Legenda

(1) uklad elektroniczny sterowania (3) przektadnia zgbata czotowa
(2) rejestracja potozenia (@ silnik pradu statego
(z barierg przeciwszmerowa)

Dziatanie

@ Ridici elektronika
(2) Polohové snimani

@ Celni ozubeny prevod
(@) Stejnosmérny motor
(bez zvuku)

Funkce

@3 Celny ozubeny prevod
(@ Jednosmerny motor
(bez Sumov)

(@ Riadiaca elektronika
(2) Polohové snimanie

Funkcia

W trakcie wykonywania rozruchu program justowania napedu
nastawnika rozpoznaje potozenie przesuwu zaworu W pozycjach
zamknigtej oraz catkowicie otwartej. Nastgpnie sygnat wyjsciowy
regulatora przypisany zostaje rzeczywistemu przesuwowi zaworu w
funkcii liniowej. Z chwilg osiagnigcia potozenia przesuwu odpowiada-
jacego aktualnemu sygnatowi wyjécia regulatora nastepuje wytaczenie
silnika. Po wykonaniu ustalonej z gory ilosci zmian potozenia, jak tez
kazdorazowo po przerwaniu zasilania napieciem (reset w przypadku
zakiécenia) naped automatycznie realizuje program justowania.

W zalezno$ci od warunkéw hydraulicznych mozliwe jest wystepo-
wanie strefy martwej sygnatu sterowniczego w obszarze punktu
zamykania zaworu.

Montaz

Pfi uvedeni do provozu se pribéhem nastaveni servopohonu
identifikuje pozice zdvihu ventilu pfi uzaviené a zcela oteviené
pozici. Poté se piifadi vystupni signal regulatoru efektivnimu
zdvihu ventilu v linedrnim poméru. Motor se odpoji, jakmile je
dosazena pozice zdvihu, kterd odpovida danému vystupnimu
signalu regulatoru. Po pevné zadaném poctu zmén pozici a
po kazdém preruSeni provozniho napéti (reset pfi porue)
provadi pohon automaticky priibéh nastaveni.

V zavislosti na hydraulickych pomérech mize vzniknout v
oblasti bodu uzavreni ventilu mrtvé pasmo fidiciho signalu.

Montaz

Pri uvedeni do prevadzky sa nastavovacim programom
servopohonu identifikuje pozicia zdvihu ventilu pri uza tvorenej
a celkom otvorenej polohe. Potom sa priradi vystupny signal
regulatora efektivnemu zdvihu ventilu v linearnom pomere.
Motor sa odpoji, len €o je dosiahnuta pozicia zdvihu, ktora
odpoveda prislusnému vystupnému signalu regulatora. Po
pevne zadanom pocte zmien pozicii a po kazdom preruseni
prevadzkového napétia (reset pri poruche) vykonava pohon
automaticky nastavovaci program.

V zavislosti od hydraulickych pomerov méze vzniknut v oblasti
bodu uzavretia ventilu mftve pasmo riadiaceho signalu.

Montaz

- od elementu dolnego zaworu termostatycznego odkreci¢
pokrywe ochronng montazowg,

- lekko naciskajac nasadzi¢ naped nastawnika, nakreci¢
nakretke radetkowa i dociagna¢ kleszczami chromowymi

- unika¢ montazu pionowo pod elementem dolnym

- kabel zasilajacy utozy¢ oddzielnie od przewoddw niskiego
napiecia (bez skrzyzowan, odstgp co najmniej 10 cm), bez
ciagtego kontaktu termicznego z zaworem, grzejnikiem lub
rurociggiem

- podtaczy¢ beznapieciowo zgodnie z rycing

- naped nastawnika stosowac tylko wraz z elementem dolnym
zaworu termostatycznego

Wskazowka

- Odsroubovat ochranny kryt od spodniho dilu termostatického
ventilu

- Servopohon nasadit lehkym tlakem, ryhovanou matici
nasroubovat a pevné utdhnout chromovanymi klestémi

- Zamezit montaz kolmo pod spodni dil ventilu

Pripojny kabel instalovat tak, aby byl prostorové oddéleny od

vedeni nizkého napéti (bez kfizeni, rozestup min. 10 cm) a

aby nebyl ve stalém teplotnim kontaktu s ventilem, topnym

télesem nebo potrubim

Pfipojit bez napéti podle zobrazeni

Servopohon provozovat pouze se spodnim dilem
termostatického ventilu

Upozornéni

- Odskrutkovat ochranny kryt od spodného dielu termostatického
ventilu

Servopohon nasadit’ fahkym tlakom, ryhovant maticu naskrut-
kovat a pevne pritiahnut chromovymi klieStami

Zamedzit montazi kolmo pod spodny diel ventilu

Pripojny kabel inStalovat' tak, aby bol priestorovo oddeleny od
vedeni nizkeho napétia (bez kriZenia, rozostup min. 10cm)

a aby nebol v trvalom teplotnom kontakte s ventilom,
vykurovacim telesom alebo potrubim

Pripojit bez napétia podia obrazku

Servopohon prevadzkovat' len so spodnym dielom
termostatického ventilu

Upozornenie

Zapewni¢ nalezy prawidtowe podtaczenie i eksploatacje napedu:

- unika¢ niepokrywania si¢ faz (U-B/U-Y) z sieci zaktadu
energetycznego

- wykonac¢ wspdlne potaczenia do masy (COM)

- maks. dop. napiecie przydzwigku na przewodach sterowni-
czych U-Y zgodnie z informacjami w Danych Technicznych

- nie zamienia¢ Zyt zasilajgcych, szczegélnie w przypadku
réwnolegtego sterowania napgdami

Nieprzestrzeganie powyzszego powoduje wzrost maks. czasu

trwania zataczenia silnika (patrz Dane Techniczne: czas zat.

sil.) i w krétkim okresie czasu (ok. 3 mies.) prowadzi do awarii

urzadzenia.

Otwarcie napedu bez jego uszkodzenia jest niemozliwe;
kodzony kabel zasilajacy wymieni¢ moze tylko wytwoérca.

Dane Techniczne

Dbat na spravné pfipojeni a provoz pohonu:

- Zabranit rozdilnosti fazi (U-B / U-Y) z EVU-sité

Vyhotovit spoleéné zemnéni (COM)

Max. dov. zvIinéné napéti na fidici vedeni U-Y podle

udaji uvedenych v Technickych tdajich

- Nezamériovat pfipojné zZily obzvlasté u paralelniho
zapojeni pohon(

Nerespektovanim se zvySuje max. doba zapnuti motoru

(viz Technické udaje: motor-ED) a to vede béhem kratké

doby (cca 3 mésice) k vypadku pFistroje

Pohon se neda bez poskozeni oteviit. PoSkozeny
pripojny kabel muze byt nahrazen pouze vyrobcem.

Technické udaje

Dbat na spravne pripojenie a prevadzku pohonu:

- Zabranit rozdielnosti faz (U-B / U-Y) z EVU-siete
Vyhotovit spolo¢né uzemnenie (COM)

Max. dov. zvinené napétie na riadiace vedenie U-Y
podla udajov uvedenych v Technickych udajoch
Nezamienat pripojné Zily najma pri paralelnom zapojeni
pohonov

Nere$pektovanim sa zvySuje max. doba zapnutia motora
(vid Technické udaje: motor-ED) a to vedie v kratkom ¢ase
(cca 3 mesiace) k vypadku pristroja.

Pohon sa neda bez poskodenia otvorit. PoSkodeny
pripojny kabel méze byt nahradeny len vyrobcom.

Technické udaje

napigcie robocze: 24V AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 Hz
znam. 1,0 VA / maks. 1,5 VA
patrz numery zaméwienia
(U-Ygr < 0,5V ACqgf)

nat. pradu sterowania: maks. 0,5 mA

CE (TEM/NN): wg EN 55014, EN 60730-1
przesuw: maks. 4,5 mm

czas dziatania; czas zat. sil.: 25 s/mm; N 30 min/dzien
stopien ochrony:

- montaz poziomo

- montaz pionowo, stojaco
klasa ochronnosci: [OJ; 11 wg EN 60730

kabel zasilajacy: dlugos¢ standardowa 1 m stata; 3 x 0,25 mm?
temperatura otoczenia: 0° C do 50° C w trakcie eksploatacji
temperatura medium: maks. 100° C

temperatura magazynowania: - 20° C do + 70° C

pobér mocy:
napiecie sterowania:

IP 42
1P 43

Numery artykutéw  1860-00.500 0-10vDC
* na zadanie 1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500* 2-10V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Zastrzega sig mozliwo$¢ zmian technicznych.

IMI
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24V AC/DC
(+25% / —35%) 0/50/60 Hz

Provozni napéti:

Prikon: jmen. 1,0 VA/ max. 1,5 VA
Ridici napéti: viz ¢isla objednavky

B (U-Ygr < 0,5V ACqgf)

Ridici proud: max. 0,5 mA

CE (elektromagn. snasen. niz. nepéti): podle EN 55014, EN 60730-1
Zdvih: max. 4,5 mm

Doba chodu, motor-ED 25 s/mm; N 30 min./der

Ochrana:

- Montaz vodorovné  IP 42

- Montéz ve svislém postaveni |P 43

Ttida ochrany: [dJ; I podle EN 60730

Pfipojny kabel: standardni délka 1 m pevny; 3 x 0,25 mm?
Teplota okoli: 0° C az 50° C v provozu

Teplota média: max. 100° C

Teplota skladovani:  —-20°Caz +70°C

Cisla artikla: 1860-00.500 0-10vDC

* na vyzadani 1861-00.500*  10-0 VDC
1862-00.500* 2-10V DC
1863-00.500* 10-2V DC

Technické zmény se vyhrazuji.

Prevadzkové napatie: 24 V AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 Hz
men. 1,0 VA

vid ¢isla objednavky
(U-Ygr < 0,5V ACgf)

Prikon:
Riadiace napatie:

Riadiaci prud: max. 0,5 mA
CE (elektromagn. znaSan. / niz. napéie): podfa EN 55014, EN 60730-1
Zdvih: max. 4.5 mm

Doba chodu, motor-ED: 25 s/mm; N 30 min./den
Ochrana:

- Montaz vodorovne

- MontaZ v zvislom postaveni
Trieda ochrany:
Pripojny kabel:
Teplota okolia:

IP 42

IP 43

[dJ; Il podle EN 60730

$tandardna dizka1 m pevny; 3 x 0,25 mm?2
0° C az 50° C v prevadzke

Teplota média: max. 100° C

Teplota skladovania: —-20° C az +70° C

Cisla vyrobkov: 1860-00.500 0-10 vV DC

* na poziadanie 1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500*  2-10V DC
1863-00.500*  10-2 V DC

Technické zmeny st vyhradené.

www.imi-hydronic.com
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Szerelési utasitas

Alkalmazas

Villanymotoros aranyossagi allitomu
Elektromotorni proporcionalni pogon izvrSne sprave

HAgkTpOKivNTO AVOAOYIKO HOTEP

Uputa za montazu

Primjena

@© ™M HEIMEIER

Odnyieg eykardoTaong

Xprion

Az EMO 1 aranyossagi allitdm minden HEIMEIER
termosztatszelep also részére felszerelhet6. Karbantartast
nem igényel, allando vezérlési viselkedésii és fesziltség-
kimenet jelzést alkalmazé hémérsékletszabalyozékhoz
terveztiik. Kilsé ellenallassal 6sszekapcsolva kimené
jelként daramot hasznalé szabalyozokhoz is alkalmazhaté.

Jelmagyarazat

Elektromotorni proporcionalni pogon izvréne sprave EMO 1 se
moZze primijeniti kod montaze na sve HEIMEIER donje djelove
ventila termostata. Nije ga potrebno uzdrZavati, te je predviden
za priklju€ak na regulatore temperature sa kontinuiranom regu-
lacijom i na regulatore sa naponskim izlaznim signalom. Ako je
u svezi sa vanjskom napetosti takoder je mogu¢ i priklju¢ak na
regulatore sa strujnim izlaznim signalom.

Legenda

(1) vezérl6 elektronika
(@) helyzetérzékelés

(3 homlokkerekes hajtémii
(@) egyenaraml motor
(zajvédelmi okokbdl szétvalasztott)

Miikodés

(@ Upravljacka elektronika (3) Prigon ¢eonog zup&anika
(2) Ustanovljenje pozicije (@) Istosmjerni motor
(zvu€no razvezan)

Funkcija

Az lizembe helyezés soran a szelep l6ketének allasat az
allitdmi bedllitasi folyamatanak segitségével zart és teljesen
nyitott helyzetben ismeri fel. Ezutan a szabalyozé kimend
jelét linedrisan hozzarendeli a hatékony szeleplokethez. A
motor kikapcsol, amint az a l6kethelyzet elérésre keriil, amely
a mindenkori szabalyozo6 kimené jelének felel meg. Egy fixen
megadott helyzetvaltoztatas és az lizemi fesziiltség minden
megszakadasa utan (hiba reset esetén) az allitémi automati-
kusan ujra elvégzi a beallitasi folyamatot.

A hidraulikus viszonyoktol fliggéen a szelep zarasi pontjanak
koérnyezetében a vezérld jel holt zonaja johet létre.

Szerelés

Kod pustanja u pogon se preko rutine za justiranje pogona izvr$ne
sprave (aktivatora) kod zatvorene ili potpuno otvorene pozicije
saznaje poloZaj podizaja ventila. Poslije toga se odreduje pripadnost
izlaznog signala regulatora, koji se nalazi u linearnom odnosu s efek-
tivnim ventilnim podizajem. Motor se iskljucuje €im je dostignuta pozi-
cija podizaja, koja odgovara svakom postavljenom izlaznom signalu
regulatora. Nakon fiksno utvrdenog broja promjena pozicije, kao i
poslije svakog prekida pogonskog napona (reset kod poremecaja),
pogon izvrSne sprave prolazi automatski kroz rutinu za justiranje.

Radi medusobne ovisnosti iz hidraulickih razloga, moze u predje-
lu tocke za zatvaranje ventila nastati mrtva zona upravijackog signala.

Montaza

- csavarozza le az épitési védésapkat a termosztatszelep alsd
részérdl

- enyhe nyomassal helyezze fel az allitmiivet, csavarozza fel a
recézett anyat és kromozott fogéval erdsen hizza meg

- ne szerelje az allitdmivet figgélegesen a szelep alsé része ala

- acsatlakozokabelt térben elvalasztva vezesse a kisfesziiltségli
vezetéktdl (keresztezés ne legyen, a tavolsag legalabb 10 cm);
a kabel ne kerliljon tartds érintkezésbe a szeleppel, a flit6testtel
vagy a csévezetékkel

- az abra szerint, feszlltségmentesen végezze a bekotést

- az allitémUvet csak a termosztatszelep als6 részével mikodtesse

Utasitas

Ugyeljen az allitdm( korrekt bekétésére és mikddtet ésére:

- keriilie az EVU halézatbdl szarmazé fazisegyenetlenséget
(U-B/U-Y);

- kozos testkapcsolatot (COM) alakitson ki;

- az U-Y vezérlbvezeték max. megengedett bugdfe-
szliltsége feleljen meg a miiszaki adatok kézott kozolt
értéknek;

- ne cserélje fel a bekétdereket, kiilondsen az allitdmivek
parhuzamos kapcsolasa esetén.

A fentiek be nem tartasa noveli a motor maximalis bekapcso-

lasi idejét (Id. miszaki adatok, motor ED) és rdvid idén beliil

(kb. harom hénap) a berendezés meghibasodasahoz vezet.

Az allitol t ror 1itesen nem lehet felnyitni; a

sériilt csatlakozokabelt csak a gyarté cserélheti ki.

Miszaki adatok

- Odviti zastitnu ugradbenu kapu od donjeg dijela ventila
termostata

Laganim pritiskom namjestiti pogon izvrSne sprave, zaviti
sjeckanu maticu i vrsto zategnuti sa kromiranim klijeStima
Izbjegavati montaZu izvedenu okomito ispod donjeg dijela ventila
Prikljuéni kabel poloZiti tako, da bude prostorno odvojen
od vodova niske napetosti (bez krizanja vodova, minimalni
razmak 10 cm); i da ne bude u stalnom toplotnom dodiru
sa ventilom, grijacim tijelom ili sa cjevovodom

Prikljuciti bez napetosti prema slici

Pogon izvr§ne sprave upotrijebiti samo sa donjim dijelom
ventila termostata

Upozorenje

To avahoyiké potép EMO 1 eivar kar@AnAo yia Tomrobérnon aTo pnya-
VIop6 OAwv Twv BeppoaTarikwv BaABidwyv HEIMEIER. Aev xpeideral
ouvtipnon kai TpoBAémETal yia 00vdeon aTo pubpioTr Beppokpaciag pe
ouvexr Aeyxo Kal ofjua e§030u TAaNG. Ze GUVOUOONO PE Hia EGWTEPIKN
avrioTaon €ival Suvarr kal n o0vdeon og puBpioTA pe orpa 580U
évtaong pedpaTog.

Ymopvnua

(@) Hhekrpovikd odomnua eAéyxou”
(@ Karaypagr 8éong

(3) Metwikoi odovTwrof TpoXOi
(@ Kivnmipag auvexoUg pedpatog
(M avTIkpaBOGHIKT povwan)

AgiToupyia

Kard mv évapgn ng Aemoupyiag, n Siadikacia pUBuIoNG Tou NAEKTpO-
KivnTou potép avixveuel T dladpopr g BaABidag amd TeAgiwg kAeioTr
éxp! evieAwg avoikT) B€on. I cuvéxeia, To orjua §68ou Tou puBpIoTY
avtiaTolyiZeTan aTnv wéNpn dladpopr BaABidag ot ypappiki oxéan. To
potép oTapardel poAig emteuxBei n Béon dladpopng TTou avTioToIxEl aTo
ekdoToTe ofjpa €§000u Tou pUBIOTH. MeTd amé évav pokabopiopévo
apiBpé aMaywv Béong kai PETd amd KaBe dlokoTrm TG T6ong A€oupyiag
(emavekkivnon o€ TepiTTwon PAGBNG) To poTép ekTeAei autépara T Siadi-
Kaaia pUBuIoNS.

Avéhoya e TIG USPAUAIKEG TUVBIKEG UTTOPET VO TIPOKUWE! idt VEKPI Wovn
Tou orjpaTog eAEyXou aTNV TrEpIoyT| Tou onpeiou kAeioiparog Tg BaABidag.

EykardoTaon

- AgaipéoTe To TIpOOTaTEUTIKG KGAUPKA T TO WA TG BepUOOTATIKAG
BaBidag.

- TomoBeraTe To NAEKTPOKIVTO HOTEP THECOVTAG TO EATQPWG, OPIETE KA Ta
paPdwrd Taguédia pe mévoa.

- Amoguyete TV Kataképupn ToToBETNON KATW aTTo TO PNXAVIOP6 TG
BaABidag.

- TommoBerrioTe T koAwdIO GUVBEANG OE ATTOOTACN A6 TIG YPAWUES XaUNAAG
160N (XWpig va dlacTaupwvovTal, eAdyiom améotaon 10 cm). ATo@uyete
N W6vIpN Beppikr emagn pe T BaABida, Bepuavika owpata fj owArveg.

- ExteNéoTe TIG OUVDEDEIG XwpiG PEUpA, UPQWVA PE TNV EIKOVOL.

- XpnoIOTIOIETE TO NAEKTPOKIVNTO POTEP LOVO HE TO TUHA BEPUOOTATIKAG
BaABidag.

Ymwoédeign

Paziti na pravilni priklju¢ak i na pravilni pogon izvr$ne
sprave:

- Izbjegavati faznu nejednakost (U-B / U-Y) iz EVU-mreze
Saciniti zajedni¢ku masovnu vezu (COM)

Maksimalno dozvoljen napon brujanja upravlja¢kog voda
U-Y prema smjernicama u Tehnikim podacima

Iskljuciti zamjene prikljuénih Zila specijalno kod
paralelnog ukljuenja pogona izvréne sprave
Nepridrzavanje uputa produziti ée maksimalno vrijeme
ukljuenja motora (vidi u Tehni¢kim podacima: Motor-ED),
te ¢e brzo (u roku od oko 3 mjeseca) prouzrokovati presta-
nak rada aparata.

Pogon izvr§ne sprave se ne moze otvoriti bez osStece-
nja; osteceni prikljuéni kabel moze nadomjestiti samo
proizvoodac.

Tehnicki podaci

MpooégTe TN owoTh oUVdEDN Kal AeIToupyia Tou poTép:

- Amo@uyete TV avopoidtnta pdong (U-B / U-Y) amé 1o diktuo
NAekTPOdATNONG.

- AnpioupynoTe Koiviy ouvdeon yeiwong (COM).

- MéyioTn emTpeTTOUEVN TAON KUPATWONG 0TO KOAWSIO EAEyXOU
U-Y oUpgwva pe TIg TIEG 0Ta TEXVIKG OTOIXEID.

- ATro@uyeTe TV Ea@aApévn oUvdEon Twv KaAwdiwv ouvdeang,
€10IKG o€ TTapdAAnAn oOvdETN KIvATAPWY.

H pry Tipnon augaver Tn péyiotn didpkeia AgiItoupyiag Tou HoTEP

(BA. Texvikd oToixeia. AA poTép) kai odnyei o€ BAGPN o€ PIKPSO

XPoviké didoTnua (Trep. 3 prveg).

To potép dev emITPETETAI VO avoIxTE 516TI Ba uTrooTEN BAGRN.

Av 10 KaAwd10 oUVSEONG POAPE], TIPETTEI VO AVTIKATAOTAOET

OTTWOBTTOTE ATTO TOV KATAGKEUAOTH.

Texvika oToIXEia

Uzemi feszilltség:

teljesitményfelvétel:
vezérl6 fesziiltség:

vezérlé aram:

C E (EMVINS):

I16ket:

futasi idé, motor ED:
védelem fajtaja:

- vizszintes szerelés esetén:
- filgglegesen allo szerelés esetén:
védelmi osztaly:
csatlakozo kabel:
kornyezeti hémérséklet:
a kdzeg hémérséklete:
tarolasi hémérséklet:
Cikkszamok:

*igény esetén

24V AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 Hz

névl. 1,0 VA/max. 1,5 VA

Id. a megrendelési szamot
(U-Ygr < 0,5V ACgf)

max. 0.5 mA

az EN 55014, En 60730-1 szerint
max. 4.5 mm

25 s/mm; N 30 min/nap

IP 42

IP 43

[OJ; a 60730 szerinti Il

standard hossz 1 m fix; 3 x 0,25 mm?
0-t6l 50° C-ig miikodés kdzben
max. 100° C

-20° C-tol + 70° C-ig

1860-00.500 0-10 vV DC
1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500* 2-10V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Fenntartjuk a miiszaki valtoztatasok jogat.

IMI

Hydronic Engineering

Pogonski napon:

Pocetak rada:
Upravljacki napon:

Upravljacka struja:
CE (EMVINS):
Podizaj

Vrijeme rada; motor-ED
Nacin zaétite:

- vodoravna montaza
- okomito stoje¢a montaza
Zastitna klasa:
Prikljuéni kabel:
Temperatura okoline:
Temperatura medija:

emperatura uskladistenja:

Brojevi artikala:
* prema potraznji

24V AC/DC

(+25% / —35%) 0/50/60 Hz
naziv. 1,0 VA / maks. 1,5 VA
vidi narudzbene brojeve
(U-Ygr < 0,5V ACqf)

maks. 0,5 mA

prema EN 55014, EN 60730-1
maks. 4,5 mm

25 s/mm; N 30 min / dnevno

1P 42

1P 43

@; Il prema EN 60730

fiksna standardna duzina 1 m; 3 x 0,25 mm?
0° C bis 50° C kod pogona

maks. 100° C
—20°Cdo+70°C
1860-00.500 0-10vVDC
1861-00.500*  10-0 V DC
1862-00.500* 2-10 V DC
1863-00.500*  10-2V DC

Pridrzana prava na tehnicke izmjene

Tdon Aeiroupyiag:
KaravéAwon pedpatog:
Tdon ehéyxou:

Pelpa eAéyyou:

CE (EMVINS):
Aladpopr:

Xpbvog WeTatdmong,
AN portép:

Babuég mpoaoTaciag:

- OpigévTia ToToBETNON
- Karaképugn Tommobétnaon:
Kartnyopia mpooTaciag:
KaAwdio ouvdeang:
Oeppoxpaoia mepiBarAovTog:
Ogpuokpaaia péoou:
Oeppokpaaia amobrikeuong:
Ap.TpoidvTog:

* Katd TTapayyeAia

24V ACIDC (+25%/-35%/0/50/60 Hz
ovop. 1,0 VA/uéy. 1,5 VA
BA.ap.TapayyeAiog

(U-Ygr 20,5V Aceff)

péy. 0,5 mA

kara EN 55014, EN 60730-1
péy. 4,5 mm

25 s/mm, katd péoo 6po 30 min/nuépa

1P 42

1P 43

(O], 11 kara EN 60730

Tumikd prikog 1m otaBepo, 3x0,25mm
0 °C €wg 50 °C ot Aeitoupyia
uéy. 100 °C

-20 °C éwg +70 °C
1860-00.500 0-10V DC
1861-00.500* 10-0 V DC
1862-00.500* 2-10 V DC
1863-00.500* 10-2 V DC

2

Alotnpoupe 1o SIKaiwpa yia TEXVIKEG GAAQYEG.

www.imi-hydronic.com
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Rafknuinn hlutfalls-stillihreyfill

A A ERREENEE

Leidbeiningar fyrir uppsetningu

Notkun

REIRAPH

Rz FA

1%t R 5+ THEBEMOT1 L TOHEIMEIERY —ER Y v
K JOULTTEBICED G2 T ENHRET, XVTFHY
ADRETH D ERABRXLSLOCBEEL AV I/ FILAEE
EL¥aL—9—FTY, MBENE—HICEREHYY
FIDELF2L—F—OEHHIRETT,

Hiutfallshreyfillinn EMO 1 er hentugur til uppsetningar vid
alla HEIMEIER hitastillis-grunnventla. Hann parf ekkert
vidhald og er aetladur til tengingar vid hitastyringar med
stédugri temprun og Gtsendu spennumerki (output signal). |
sambandi vid utanvert vidnam er einnig heegt ad tengja vid
styringu med Gtsendu straummerki.

LEBIBEEhEcE EMO 1 BRTREAEMA HEIMEIER 18R
R ZRBEBLFER, ARERERGHENA
TSR ERMEESRERTR L. EEA—SMERR
FMERT, MATLUEZIAF R HESHIATSEL.

JLA Skiringar i

OFBTILY b O=ZYY @ RN—FFYRFLA () Rafeindastyring (3 Tannhjolagangskipting ) ¥l B @ B ERBIERE

@ (IEEE @ BRE—Y (2 Stdduskilgreining (@) Rakstraumsmétor @ MEFESFER @ EiBHr
(HEZIRE) (lagveer, fraktppladur) (PERRALER)

Hae Virkni o 8

BEBIRTIER 1 TORBMEEICLD, /ULTOE>
foo ZUTRRICHAWLARY Y3y hO—JIBER
FLEI, ZhICHEVWTLF2L—F—DRI— VT F
ILHRERNR/ULT DR N O—ViEE BRI TRELE
o LF2AL—F—DRI—rITFILICEHT DA ~
O—JRIY I VICERT D ETE—T DAy FHYINE
o —EDRIY 3 VEBRIFICGERL fcth, £/BEE
EOFE (BEECEFZ2VEYR) BBk R5147
EBFEBNICARBIL—FUEITVWET, HEDEIGICK
D, BT FILOTY RY =V NILTOB#ERTY 7
TRIZZENHDET,

FERYAN

begar sett er i gang pekkist slagstelling ventilsins i gegnum
innstillingarskra (-venju) stillihreyfilsins vid lokada og alveg
opna stddu. Sidan verdur Utsent merki styringarinnar borid
saman vid virka ventilslagio i linuréttu hlutfalli. Slokkt er &
moétor strax og peirri slagstellingu er ndd, sem samsvarar

i hvert sinn vidliggjandi utsendingarmerki styringarinnar.
Hreyfillinn fer sjalfkrafa i gegnum innstillingarskrana eftir
fastakvednum fidlda stodubreytinga og eftir hvert rof &
straumspennu (Reset vid truflun).

Allt eftir vokvaastandinu getur komid fram dautt svaedi
styringarmerkisins par sem lokunarpunktur ventilsins er.

Uppsetning

BTIREITE, B3 AR R ENRERRF, RAEIE
AR EMITH ZR ST ERS THRITHE. K1
ERAFSRATRALESHEMAE, BAVFHKA. £
FEREMMETWRBZE, URGSTIERERE (&
BIERTHITES) ZE, RHRERBMETRERERF.
?ﬂ?i@&%ﬁﬁ"léé%' EBIHE RSEE R A GES HIEH
RSEX,

=ik
=3

SH—FERY YK - JULTTEHORET Ty TERDRE

-RSATEBEEIRLTIRF Y NERD AT, 70—
LTS5V —THEDHET,

- JOULTTEBICEBEICERD 132 2 BBV TLRE W,

- (EEBRECRD S (F M ICFRR L TERT — 7L ER
FTFdce (REITZD B BRIFREIOCm) |
LT, BELYI—9—H2WIRERE LREDS
W EERER LBV &,

- BEOBRICHS TERI 52 &,

- RSATEBRY—EXF v b - LT TEHROHITE
S52&,

wE

- Skrufid hlifdarhettu af grunnventli hitastillis

Setjid stillihreyfil med léttum prystingi &, skrufié randarrd
fasta og herdid & med pipuskraflykli

Fordist uppsetningu 16drétt undir grunnventli

Leggid tengikabal ekki i nalaegd vid lagspennuleidslur
(an krosspunkta, millibil a.m.k. 10 cm; ekki i stédugu
hitasambandi vid ventil, midstédvarofn eda pipur

- Tengid vid an spennu samkvaemt mynd

Starfreekio stillihreyfilinn eingdngu saman med grunn-
ventli hitastillis.

Abending

- e T EIR AR TR ARAI fRFIE

- BRENAREE, MELRIEEEITAERAERETITR

- BRERRKERIEN T

- BEZEBRABIREMESL (XXX, BEZED 10 cm)
s NS5 mARFREEEE R AR

- RRREIERGER, RRMGIE

- ARERHH BRI AR EAREE

it PR

E—IDEULLERSNEGT D2LSITERL TS
[P

- BRHHASH BTN S OAAETE— (U-B/U-Y) &
BFzdT &,

HBOBEER (COM) Z1ED EIFET,
FIEEHRU-Y TS N2 \EKRY v 7IVBERRMT—%
ZSRULTLLEE W,

BT R 54 7 OAFEEROBE IC BRI — T ILEID
BrEHELBEWTZE,

Athugid rétta tengingu og starfraekni hreyfilsins:

- Fordist 6jafna fasa (U-B / U-Y) fra straumneti

- BUid til sameiginlegt 6hladié samband (COM)

- Hamark 4 leyfilegri klidarspennu & styringakabal U-Y
samkvaemt fyrirmaelum i Teeknilegu upplysingum

- Vixlid ekki tengingarleidslum sérstaklega i
samsidatengingu & hreyflum

Ef pessu er ekki veitt athygli, lengist hamarks-gangsetnin-

gartimi métorsins (sja Taekni-upplfsingar: Motor-ED) og

leidir til pess ad teekin falla ur.

&N EM IR B ERRERITITRS:

- B85 A R B R RIAR L% 2 (U-B / U-Y)

- B EFEREHERE (COM)

- BHISL Y EMBA RS BERBRASHRT
BIMLE

- R RER L B EOEER, TETMEETE

DXL ISR B MR KIEBHE (S RERSH

F. BIHEENE , FESEERER (X4 3 4R

SBIREREHRE.

EREZEIDBVEE—Y DEREEGREN EHD EifiT ARMRBESERRG: 2B HER EIIRIF A E
—5  E— g 5 ~ 3 o o i
Abi}ﬁ.\}‘.f\%’l?fﬁﬁ) < ARV (1937 R) TR Ekki er haegt ad opna hreyfilinn an skemmda; adeins el S
Bl 7e S 7 ° framleidandinn getur skipt um skaddadan tengikabal.
RS TEBIFWBT DI ER<FA T EBERERA S
IR U ks y — TS BERTIC £ > TOHRIT B T
EMHEE T,
it —4 Taeknilegar upplysingar BASHE
SEEREE 24 V AC/DC Rekstrarspenna: 24V ACIDC (+25%/-35%) 0/50/60 Hz ~ T {EEBJE: 24V AC/DC
(+25% / —35%) 0/50/60 Hz Afkastainntak: nominal 1,0 VA / max. 1,5 VA (+25% / —25%) 0/50/60 Hz
BXUHE AHE 1.0VA / & 1.5VA Styringarspenna: sja péntunarnumer IhEHHE: #EE 1.0 VA/&K. 1.5 VA
HIHEBE FITES (U-Yg, 0.5V ACefr) SR (U-Yg, < 0,5V ACgf) I B E: BRITHS (U-YR=0.5V ACe)
HIEER & 0.5 mA . Styringarstraumur: max. 0,5 mA PRI R &K .0.5mA
C€ (EMVINS): EN 55014, EN 60730-1 (C#£4L CE (EMVINS): samkvaemt EN 55014, EN 60730-1  C € (EMV/NS): &R EN 55014, EN 60730-1
AkE=7: &= 4.5 mm Slag: max. 4,5 mm g &K 4.5mm
SUFAL: Gangtimi; métor-gangsetningartimi: 25 s/mm; @ 30 min. / dag JE{TRTE):
E—%-ED 25 s/mm; @ 30 min / B Hliféartegund: B $EE AT () 25 s/mm; @ 30 S /K
REIAT :ﬁr-] - larétt uppsetning 1P 42 kSt
-fHIIT KFEARE 1P 42 - |odrétt uppsetning, standandi  IP 43 - kR IP 42
T EETE Hlifdarflokkur: [OJ; It samkvaemt EN 60730 - gqﬁ:;g IP 43
APN 1P 43 § Tengikaball: stoolud fostlengd 1 m; 3x 025 mm?  {R4AZLR: Ol : 11 #ReEA=H EN 60730
REI SR 5] ; Il EN 60730 %40 Umhverfishitastig: 0°C til 50°C i starfi ezedn EEFRARE 1 m; 3x0.25mm?
BRI —7) ZHERE 1 m; 3 x0.25 mm? Millihitastig: hamark 100°C INMERE: EITIRZATA 0°C ~50°C
FEFERE SEEFT 0°C H5S 50° C Geymsluhitastig: -20°C til +70°C NRBE: &KX 100°C
HRLRE &5 100°C FRURE: —-20°C ~ +70°C
W(HRE -20°C ~70°C Vérunamer: 1860-00.500 0-10 VDC ®e, 1860-00.500 0-10 V DC
HRES 1860-00.5000 0-10 VDC * eftir fyrirspurn 1861-00.500*  10-0 V DC IRBEEAER 1861-00.500* 10-0 V DC
*BEAE LS 1861-00.500* 10-0 V DC 1862-00.500* 2-10V DC 1862-00.500*  2-10 V DC
1862-00.500* 2-10V DC 1863-00.500*  10-2V DC 1863-00.500*  10-2V DC
1863-00.500* 10-2 VvV DC

KINEEN S 2NN D D £T,
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Teeknilegar breytingar askildar.
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